Honeywell

VRM

SItOWNIK DO ZAWOROW MIESZAJACYCH

ZASTOSOWANIE

Sitowniki typu VRM zastosowane sg jako naped z sygnatem
ciggtym zawordw mieszajacych w instalacjach grzewczych i
klimatyzacyjnych. Sitowniki charakteryzujg sie¢ dobrymi
parametrami pracy i solidng konstrukcja. We wspétpracy z
zaworami typu DRxxxGMLA / DRxxxGFLA, ZRxxxMA /
ZRxxxFA doktadnie sterujg temperaturg w systemach
grzewczych i chlodniczych. Mechaniczne potaczenie zaworu z
sitownikiem zapewnia doskonatg prace zestawu. Sitowniki z
momentem obrotowym 20 Nm wspoipracujg z szerokim
zakresem $rednic zaworéw mieszajgcych z grzybem
obrotowym (DN 15...80).
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Z SYGNALEM CIAGLYM

KARTA KATALOGOWA

Odporny na przecigzenia i blokowanie
o Bezobstugowy naped do zaworéw mieszajacych z

grzybem obrotowym
e Czytelna pozycja sitownika

e Bezposredni montaz na zaworach mieszajgcych

o Mozliwos¢ dziatania w trybie
¢ Duzy moment obrotowy

recznym

e Wygodny sposob podtgczenia zasilania

e Diuga zywotnos¢

DANE TECHNICZNE

24 Vdc (-10%, +15%),

Zasilanie 50/60 Hxz

Pobdér mocy 100 mA

Sygnat sterujacy 0..10V/2.10V
Kat obrotu 90°

Moment obrotowy 20 Nm

Czas przebiegu 3 minuty

Szczelno$é obudowy

IP 54 per EN 60529

Klasa izolacyjnosci

I per EN 60730

Temperatura otoczenia 0..45°C

Temperatura medium 2..110°C

Wilgotno$¢ wzgledna bez kondensac;ji

Ciezar 1.5 kg
Oznaczenia katalogowe

Moment Cza!s Wielko'éé Numer

przebiegu Zaworow katalogowy
20 Nm ~ 3.0 min DN15 do DN80 VRM20

Wspotpraca z aworami

DRxxxGMLA / DRxxxGFLA, ZRxxxMA / ZRxxxFA

vrm20-k-pl01rMWO0112




DZIALANIE

Sitownik napedzany jest silnikiem na prad staty DC. Obrot
trzpienia sitownika wynosi 90°. Pozycja obrotowa sitownika
jest sterowana wewnetrznym ukfadem elektronicznym.
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Rys. 1. Opis elementow sitlownika

Zakres obrotu watu sitownika moze by¢ elektronicznie
ograniczony i zmieniony (patrz: ‘Kat obrotu watu’). Trzpien
watu rowniez moze by¢ przestawiony recznie dzieki funkcji
wysprzeglenia uzywajac przycisku wysprzeglenia. (patrz:
rys.1). Przycisk wysprzegla przektadnie i umozliwia reczny
obrét pokretta. Przywrdcenie zasilania powoduje powrét do
sterowania automatycznego.

Sltownik posiada funkcje elektrycznego przecigzenia. Jesli
zostaje przekroczona nominalna warto$¢ momentu sitownik
automatycznie wytacza sie.

Sitownik jest produktem bezobstugowym.

Uruchomienie i serwis

Kierunek obrotu sitownika
Kierunek obrotu okresla potozenie zworki ST1 (patrz

Rys. 1).

e ST1 w pozycji "L" (lewy) - ustawienie fabryczne:
obrét w prawo 0 — 100% (tj. przy sygnale Y = 0 Vdc
potozenie dzwigni w lewym skrajnym potozeniu),
otwieranie zaworu przy obrocie w prawo

e ST1 w pozycji "R" (prawy): obrot w lewo 100% <« O (t.].
przy sygnale Y = 0 Vdc potozenie dzwigni w prawym
skrajnym potozeniu), otwieranie zaworu przy obrocie w
lewo.

Sygnat wejsciowy Y

Rodzaj sygnatu wejsciowego Y okresla potozenie zworki ST2

(patrz Rys. 1):

e ST2 w gérnym potozeniu (nast. fabryczna): Y = 0...10 Vdc

e ST2 wdolnym potozeniu: Y =2...10 Vdc
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Kalibracja sprzezenia zwrotnego

Do regulacji sprzezenia zwrotnego stuzy pokretto R (patrz
Rys. 1). W srodkowym potfozeniu sitownika (znak na dzwigni
nastawczej musi pokrywac sie z wystepem na obudowie),
znacznik na pokretle R musi pokrywac¢ sie z wierzchotkiem
trékata na ptytce drukowanej (PSB) sitownika (ustawienie
fabryczne). Regulacja sprzgzenia zwrotnego wymagana jest
tylko przy wymianie ptytki drukowanej sitownika.

Charakterystyka sitownika

Potencjometer K (patrz Rys. 1) umozliwia wybor roznej
charakterystyki dziatania zaworu. Charakterystyka ta jest
zdefiniowana jako zaleznos$¢ kata obrotu od wartosci sygnatu
wejsciowego. Krzywizne charakterystyki pomiedzy
poczatkowym a koncowym punktem mozna w dowolny
sposob zmienia¢ od wypuktej przez liniowg do wklestej (patrz
Rys. 2). Potencjometr K posiada skale od 1 do 9. Nastawa
fabryczna K = 5 odpowiada charakterystyce liniowe;.
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Rys. 2. Krzywe charakterystyki

Przyktady

Przy zastosowaniu sitownika do sterowania zaworem z
charakterystyka liniowg mozna wybra¢ wykfadnik krzywej

(K =~ 3) i otrzymamy statoprocentowg charakterystyke zespotu
sterujacego.

Dla przewymiarowanego zaworu mieszajacego korzystna jest
zmiana charakterystyki sitownika z wyktadnikiem krzywej
(K= 3).

Kat obrotu watu

Zakres obrotu watu jest zadany za pomocg potencjometrow
P_ i Pg (patrz Rys. 1). Minimalny i maksymalny kat obrotu
moga by¢ ustawione niezaleznie.

Nominalny kat obrotu sitownika wynosi 90 ° (105° — 15° =
90°); fabrycznie potencjometry ustawione sg na: P_ = 15 oraz
PR =105.

Wartosci te sg specjalnie oznaczone znakiem M.

Wymagany kat obrotu mozna ustawi¢ zmieniajac punkty
poczatkowy ikohcowy.

Potencjometr P umozliwia wybdr minimalnego kata w
zakresie od 0 do 60°, a maksymalny kat potozenia watu w
zakresie od 60° do 120° ustawiany jest potencjometrem Pg.
Rys. 4 przedstawiono przyktad ustawienia minimalnego kata
obrotu 15° i maksymalnego 105°, oraz zaleznos¢ kata obrotu
od sygnatu wejsciowego Y.
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Rys. 3. Przyktad nastawy kata obrotu (P_ i Pg)
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Rys. 4. Sygnatl wejsciowy i kat obrotu

Montaz na zaworze

Przed zamontowaniem sitownika na zaworze nalezy ustawic
trzpien zaworu we wtasciwym potozeniu — zalecane
zapoznanie sie z kartami katalogowymi dotyczacymi zaworéw
mieszajgcych z grzybem obrotowym DR i ZR oraz instrukcjg
montazu zaworéw mieszajgcych i sitownika VRM20.

Potaczenie elektryczne
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Rys. 5. Okablowanie

Zacisk 1,2 zasilanie 24 V

Zacisk 3 sygnat sterujacy

Zacisk 4 funkcje specjalne (np. ochrona przed
zamarzaniem)

Zacisk 5 sygnat napieciowy potozenia 0...10V
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Aby nadpisac sygnat sterujacy Y np. w przypadku sygnatu
sterujacego zewnetrznego, sitownik nalezy okablowac jak
nizej:

e sygnat zmienny 100%, zacisk 3 z zaciskiem 4

e sygnat zmienny 0%, zacisk 3 z zaciskiem 2 (masa lub
zero pomiarowe).

Rys. 6. Sygnat zewnetrzny
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Rys. 7. VRM20, wymiary w mm

Wymiary DRxxxGMLA (mm)
model DN c
DR15GMLA 15 179
DR20GMLA 20 179
DR25GMLA 25 179
DR32GMLA 32 188
DR40GMLA 40 188

Rys. 8. VRM20 z DRxxxGMLA

Wymiary ZRxxxMA (mm)
model DN c
ZR15MA 15 179
ZR20MA 20 179
ZR25MA 25 179
ZR32MA 32 188
ZR40MA 40 188

i

Rys.10. VRM20 z ZRxxxMA
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Wymiary DRxxxGFLA (mm)
model DN c
DR20GFLA 20 179
DR25GFLA 25 179
DR32GFLA 32 188
DR40GFLA 40 188
DR50GFLA 50 202
DR65GFLA 65 219
DR80OGFLA 80 219
Rys. 9. VRM20 z DRxxxGFLA
Wymiary ZRxxxFA (mm)
model DN c
ZR25FA 25 179
ZR32FA 32 188
ZRAOFA 40 188
ZR50FA 50 202
ZR65FA 65 219
ZR8OFA 80 219

Rys. 9. VRM20 z ZRxxxFA




